






IT 혁명       
(1969~현재) 

산업 혁명 
(1760~1830) 

스마트공장 

근육(Brawn)  두뇌(brain) 

To be : 

  -. 5G, AI, 로봇 

  -. 실시간초연결, 지능+물리 편의 

  -. 인간-로봇(기계) 협업  

  -. 대규모 생산성 향상  

As is : 

  -. IoT, 네트워크, Data 

  -. Data 중심, 지능 편의 

  -. 중규모 생산성 향상  

-. 5G (공용, 전용) 

-. IoT 

-. AI   

-. Robot 





기술 사람 
장비설비 

원료재료 제품 

1. 국내최초 스마트 봉제 공장 (전북/익산) 2. 호남 최초 5G 섬유봉제 실증 (전북/익산) 

대전 국사 

5G 익산 

3. 5G 봉제로봇 확산 전진기지 (전북/익산) 











1. 해당 업무 :  

- 실시간 공정 생산현황 관리 - 디지털 트윈 시스템 

 

2. 부가설명 

- 작업 시작 지시 

- 몇 장을 작업 했는지? 

- 로봇의 상태는 문제가 없는지? 

 

3. 5G 관제 시스템의 강점 

- 익산에 관제센터가 있음으로, 봉제로봇이 어느   

  지역에 있던 모두 제어 가능함 



(1) 5G 스마트 팩토리를 통합적으로 관리하고 제어(작업 공정 생성 및 로봇, agv, 작업자 상태를 확인 및 관리 가능) 

     - 작업자: 스위치버튼박스 눌림상태, 경광등 표시 

     -  AGV: 배터리 잒량, AGV 상태 표시 

     - 로봇: 로봇 알람 상태, 로봇 작업 상태 표시, 작업량 표시 

     - 작업공정: 현재 작업 스케쥴 표시 



청바지 봉제 공정을 위한 AGV, 스마트 적재함  

1) 스마트 적재함에 절단 된 원단들이 내부케이스에 배치 되며, 

배치 된 원단들과 상위컨트롤러간의 연계 

 

2) 상위컨트롤러(엔스퀘어)에서 할당 된 번호(1~16번)의 적재함 

출고를 요청 

 

3) AGV와 신호를 연계하여 AGV에서 할당 된 번호의 적재함을 

픽업함. 

1) 상위 컨트롤러 지령을 기준으로 봉제에 필요한 봉제물을 

AGV가 스마트 적재함에서 봉제로봇으로 이송 

 

2) 구간의 봉제 작업이 완료 되면 상위 컨트롤러에서 AVG로 

이송 지령을 내려 줌. 

 

3) 봉제로봇에서 봉제공의 작업대 거치함에 봉제물 이송 





 

<봉제로봇 시스템 특징> 

 

봉제 공정에 빈도가 높은 

3가지 공정을 로봇으로 

구현. 

 

→ 작업 지연 없이,       

     24시간 가동 가능 

 

 

<로봇이 진행하는 공정> 

 

읶터록, 오버록, 본봉 



로봇 커넥터 

1. 예지보전 데이터 수집 

정상 데이터 예시 불량 데이터 예시 

2. 예지보전 및 데이터 저장 



예지 보전 UI 

(1) 예지 보전 요약 결과를 실시간으로 모니터링 가능. 실시간으로 작업 되는 예지 보전의 

     결과를 Web UI를 통해 간략하게 확인 가능. 



불량검출 UI 

(1) 불량 검출 결과를 실시간으로 모니터링 가능. 실시간으로 작업되는 봉제물의 결과를 

     Web UI를 통해 확인 가능. 



청바지 봉제 공정을 위한 

원단(옷감) 핸들링을 위한 전용 그리퍼 및 지그 

 (1) RNB 로 부터 위치/속도 또는 공압 ON/OFF 명령을 전달 받아  

그리퍼 관절레벨에서 미션 수행 

 

 (2) RNB의 가이던스(봉제작업) 기능을 수행할 수 있는  

      Passive적인 H/W 

 

 (3) 봉제 대상물에 대해 상위로부터 명령을 통해 

    - 로딩/언로딩  봉제 대상물 낱개 추출 

    - 봉제작업 (본봉/인터로크/오버로크)  봉제 대상물 핸들링 

 (1) 그리퍼만으로 봉제 작업공정을 완료하기에는 불가능함. 

     보조적인 장치 필요 

 

 (2) 작업대는 일종의 지그 또는 보조적인 기능을 수행할 수 있는 

장치로써 봉제 대상물을 고정하거나 잡거나 하는 기능을 

수행함. 

 

 (3) 재봉틀과 일체되어 개발됨.  




